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REF: Registro de Pregos para futura aquisicao de mobiliario de escritério destinado a Camara
Municipal de Suzano
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FLEXFORM INDUSﬁHA E O@VIERCI@DE MOVEIS

LTDA., sociedade limitada deV1da‘ te 1nsc@ no CNPJ do MF sob n°

49.058.654/0001-65, estabelecida fiaAv. Pa do Paul6¥; n° 1.849 — Cumbica

- Guarulhos - SP, por seu r sentantee na melkior forma de direito vem

respeitosamente expor C RARRAZOES "\1'r}1f0rmag:(~)es constantes no

Relatorio de Vistoria, aminha(ds(i}pela en}@sa MONARCA MAGAZINE

EIRELI EPP, apos lise re i}jlda nas, Ostras e na documentagdo técnica

entregues por no@é\ empre\\@p(ara aten@?ao determinado pelo edital do pregdo
em tela. ,.} \
§>\ &QQ | @Q

A\ke%a a reque}ente que a Flexform nao preencheu todos os

requis 35 e{s(tig@vados emCe\dltal indicando que as amostras e os laudos

aﬁ;e entadoS¢ nao at m ao solicitado, apontando — equivocadamente-

Prezados Senhores,

incoeréncias nos produtos ofertados (Cadeira giratéria e Longarina), em relagdo
ao que seria o idealizado pela Camara de Suzano para atender as suas necessidades.

Como demonstraremos a seguir, trata-se de alegacgdes
infundadas realizadas ap6s uma andlise de produto d?/manelra{‘gladequadea* e
levando em consideragdo uma particular forma Qg nterpr 0 edltaib que
certamente ndo vem de encontro aos anseios dq 11c1ta1@1;§\ anto agg‘us(hdade
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do material a ser @Q%irldo p?écesso
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LOTE 01 — ITEM 1 CADEIRA GIRATORIA DIRETOR COM BRACOS

O licitante que realizou a vistoria informa que a estrutura do
assento da amostra disponibilizada pela Flexform possui madeira, o que ndo era
uma informagao oculta, pois estava visivel através dos qng/ﬁcios exi(sisntes na QaBa

(

& D«
Ocorre que o edital ndo de@nna %;‘t assent(é&) podera

possuir a estrutura de madeira, mas mencmga%he “0 assento ¢ for:,m{Qio por uma

de protecdo do assento (blindagem).

estrutura plastica injetada em pollpr no cor{‘&ra de { o..

Sendo vejamos a@recho dQ@ertura d{)@spemﬁcagao do item

1 deste lote transcrito abaixo: %Qf 59 4:9
& o <& @
/*’(}0 é Q &,
delra & (grifo nosso) ser constituida de
Q?}ssento @%eosto mecanismo, apoios de brago,
Q {5\ colun@ gas e base com rodizio.”
P L °
- 5N N\
2 2 2
R ¢
(.) Mais ajgﬁmo no mesmo paragrafo, encontramos novamente o

gﬁvﬁo mandngilo no editdl:

“O assento deve (grifo nosso) possuir uma
carenagem pléstica injetada em polipropileno que
¢ encaixada a estrutura, dispensando 0 uso de

parafusos e grampos.” 1, 3
Q;l/ Q;‘/ ()q/v
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Rgﬁanto, 40’ha no ptocesso nenhuma restricio ao uso da
estrutura do assento em madeira, %be do observar tratar-se de uma utilizagdo
comum e cgks}ﬁnte pft\gj}z\d"(‘)ria Flas:ya eiras disponiveis no mercado corporativo,
como podjt\?er comprovado em@}i’la rapida pesquisa junto aos maiores fabricantes

nacig;a\}s deste f1po de proﬁ@h\f;

" 42
Q/. Q/ A er%{resa que realizou a vistoria alega que a alavanca de
regulagem do assento da amostra entregue pela Flexform nao possui alma de aco,
conforme determina o edital, o que ndo ¢ uma afirmacgao correta pois, o material
interno (alma) sob a parte injetada em poliamida, € produzido com ago e permite,
obviamente, que o mecanismo seja acionado por diversas vezegssem perdet a
qualidade da precisdo ou que ocorram eventuais ‘dgé}zsi/durar@}ssﬁa util@%.
Cabe lembrar ainda, que as duas alavancas (re ﬁgém de @gﬁ}{a do ag%gtfo e de

inclinacdo do encosto), existentes sob o as@ﬁ) da c@é poss@“a mesma
O O

metodologia de construcao. % g %
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LOTE 1 —ITEM 2 — LONGAB?&A DE 0¥LUGA COM BRACOS
<~ <" &

Nesse i@ﬁ, as ale@g}(‘)es da egl}resa concorrente baseiam-se

X ;. ) +. N .
apenas em questoes e?é&as da amostra apré@h'ftada pela Flexform e, mais uma
vez, utilizam-se d@ biedaQQ}gr\ﬁ(b texto@do edital, como, por exemplo, na
especificacao d(g brac;osx\gas long{;}r?nas, para trazer duvidas a qualidade

construtiva 0<;:)§rodut0 fertado e uina possivel inadequacdo ao solicitado. Ora,
. \, R | . , .
ignoram GQ}snpletameQ}e a qualidade da pintura e acabamentos, além dos cuidados
) . L & :
na coﬁ&fécc;ao do m}ferlal dlégbmblhzado para o fornecimento.
£

ne 40

<</§~ <</‘t*~ +" . A o
Senﬁ/vejamos, a informagdo sobre a nao utilizagdo de tubo

com curvamento nos pés da longarina, tratando-se de uma questio meramente

estética constante do edital, pois sabemos que a opg¢ao pelo tubo retangular (reto),

visa o melhor apoio estrutural do conjunto proporcionando maior resisténcia

mecanica ¢ melhor conforto aos usuarios, pois permite a utilizag,go de sapatas

{ ¢ O
reguldveis para eventuais necessidades de corre¢ao 1{% elami%fp)do plsgg’; ./"
N\

) ‘ N
Na mesma condicao, estd a wj}iz/ac;éo ‘d\é%u%o reta@l’f{r para
FTHTS
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a travessa da 10n§(§1’a, que bﬁorcm \melhor fixacdo dos assentos, trazendo
maior durabilidad constljf\ti ao prg
X
©

\
1nforr@‘§o’es obu@; de mar@,lsa’ incorreta, utilizando de equipamentos precarios
<aéyﬁté:ngao %(;g}fhesno%}&fensmnals e na analise de qualidade da amostra, como,

exemplo,”ao verificdrmos nas imagens disponibilizadas no documento, a

Fle>«for

innovating wg

P(g\& 3utr0 la\ foram apresentadas no referido relatorio,

utilizacao de uma trena para a obtencdo das dimensoes de altura das espumas e,
até mesmo, a falta de cuidado de quem fez a andlise, ao rasgar o revestimento de
tecido do assento e encosto da cadeira, utilizando-se possivelmente de uma
ferramenta pontiaguda para tentar remover as bhndagens de ¢ 011proplleno

%ment% ique

contrariam as normas da ABNT na analise corr er re aem oduto

Certificado na NBR 13.962/18, com o 1ntu1%;3>e obter @I‘cados @4}

Tal exigéncia (CERQR}EACAQ*&NT N@ém 962/18), por

bem visa unica e exclusivamente gar@}’tir a part@;g’;lg:ao defe}ffpresas qualificadas

quando o correto seria buscar o desencaixe das Q}j?&rmas P

no processo licitatorio, visando %smonstr V&mporteg;gﬁd dada pelo 6rgdo a qua-

lidade de exceléncia dos p@utos a s@‘m adqunz@bs assim como nao restringir

ou obstaculizar a partm@gao de Pé’?antes %Qomprovarem estar préximas do

limite solicitado. &;(1§tenc @e c’:’laus%z\ rltlva em editais de licitagdao ¢ ad-
i

missivel, desde\tque nece@rla para mento ao interesse publico.

&\)

F}qéu mdlcac@\ no referldo relatério do concorrente que nao
foram\é;l'tregues(\/ﬁér/parte @)&\?fexform uma série de Laudos exigidos no edital,
o<@ae certarﬁé;{e nao c‘g@esponde a realidade pois, juntamente com as amostras,
foi entregue um envelope contendo toda a documentagdo técnica que deveria
acompanhar a apresentacdo dos mostruarios e, caso ocorresse a auséncia de algum
documento, a Comissao de Recebimento teria apontado no momento de seu rece-
"5
bimento, o que nao ocorreu. Nao obstante, segue anexo’z';% prese&%}écurso c’é);ﬁfa

dos referidos documentos ja apresentados. \j’/ %
4 ) m\“

NN
> R 2
O O O
N N N
@’ @ @
T &
2% Ns 2 N 'y AQ



Flexdform < <

innovating wd O //Z}O
X Q’ X
Q‘\ Q‘\ Q\

\’\) Cump@‘assmalar@:e a FLEXFORM atua como fornecedora
de assen‘té(s\ corpor%@os desde{énga data, atendendo sempre a Administracao
Publ@% 0 me@\&o prlva@s\'com tradicdo de exceléncia por varias décadas,
produzindo ﬁ(odutos co{ﬁ/dlta performance e longevidade, buscando atuar sempre
de modo diferenciado para atender plenamente as expectativas e necessidades de

nossos parceiros e clientes; para tanto, visando prevenir tanto quanto possivel, o

fornecimento de itens em desacordo com as especiﬁcagf)es ou de qualidade infe-

)
rior ao que foi contratado, adquirindo somente 1nsun§6§/§’ produ\t\)})ﬁnto a fé‘gié—

\:AL
\}
-~

o O
S Ny
Tal estratégia vem gararglgo ao lo 0S ma&g"&k 57 anos de
existéncia da FLEXFORM, a ofer@e artliué dlfere{&ﬁdos a pregos

cedores de comprovada qualidade. @‘:‘l/

competitivos e justos. \(2) \‘?} \Q}
~& <\<Z) {\Q
E nesse 001358}0 e pgolQ)todo 0<8@post0 evidenciadas as
distor¢des e erros contido &&@Relat 10“da em recorrente, solicitamos a

manutenciao da dec1sa0 e hablllt a0 da e sa Flexform pela Comissiao
3‘} AR

de Licitacao, aguard pr0V1ro§g(;f0 desta ntrarrazoes.
@

Q Guaruk% 07 de n@embm de 2022
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Antonio Carlos Gomes Ferreira

RG 12.446.095-1 {,,{/'}/ ) f“‘{/ qf}/
Representante Credenciado {L Q
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CEREQ"ICAD@DE %@\IFORMIDADE
Q\ Qlelcado NQ QJL BR 21.0118

<§\ Q‘ Pagrﬁ@\ 13

\&0 Cerﬂf@o de conf idade valido somente acompanhado das paginas de 1 até 3

N
\:f:‘/‘ s@!c.tante FLEXFORM IND. E COM. DE MOVEIS LTDA.
\\/ \ 1121901 Av. Papa Joao Paulo I, n° 1849
z(.) CNPJ: 4&058 654/0001-65 Cep: 07170-350 - Guarulhos - SP - Brasil
& &

Fabricante FLEXFORM IND. E COM. DE MOVEIS LTDA.
1121901  Av. Papa Joao Paulo |, n° 1849
CNPJ: 49.058.654/0001-65 Cep: 07170-350 - Guarulhos - SP - Brasil

Escopo da Certificagdgo MOVEIS CORPORATIVOS

0
Produto ASSENTOS %Quﬁos ] ’1/{/

Q
L« ORI D
Linhas Certificadas ERME@E})S / ROI\/&'])T’CCI Q:)\’

Normas Aplicaveis @T NBR 16@ :2012 ‘*

Programa de Certlflcaga®41 -CA- SO@% \(f)
<§:} ,\0 ~O
Modelo de Certificagio M(zdo% 5 %Q;\

<& ¢
CQc%ssao parQ%Jtlllzagao @%ei) de Conformidade do Produto

Q} E ao 20 d@(}nelro de 2021
,&Q, (Revisio

Q \ \Iahdadeg de Janeiro de 2024
Q\ N\ Q\
(:} xC} \} UL do Brasil, organismo acreditado pela Coordenagao Geral
"}3 de Acreditagao do INMETRO — CGCRE, segundo o registro N°

@w ttola OCP-0029 confirma que o produto estd em conformidade
OQ(}"" WNer com a Norma e Programa de Certificagdo acima descritos.

Observaggé ) Q;% Q/

1.
2.

Para confirmar a veracidade e validade deste certificado acesse: https:/ig.ulprospector.com/en/ e utilize o cédigo BR3605 (file) na busca.

A validade deste Certificado esta condicionada a realizagdo das avaliagdes de manutengéo e tratamento de possiveis ndo conformidades de
acordo com as orientagdes da UL do Brasil Certificagdes e previstas nos procedimentos especificos.

Este certificado aplica-se aos equipamentos (produtos) idénticos ao protétipo avaliado e certificado, manufaturados na(s) unidade(s) fabril(is)
mencionada(s) acima.

Qualquer alteragédo no produto, incluindo a marcagao, invalidara o presente certificado, sa&vize o] solicitante{fr\gomar por escrip\? UL do Brasil
Certificagdes sobre esta modificagdo, a qual procedera a avaliagéo e decidira quanto a 6@ idade da validadé’do certiﬁcaa'él/i/

> B D
\ \
Organismo de Certificagao UL do Brasilo cagoe
9 ¢ Av. Engenheiro Lufs*Carlos Berri - 24° andar@”’
S3o Paulo - 8P - Bfasil - 04571:01
T: (55 11)@-8300 /' W: b@gul.com %
41-CA-F0923 - rev. 3.0
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CERT&Q"ICAD@DE Q@\IFORMIDADE
Q\ Qlelcado No. QJL BR 21.0118

(5\ Q" Pag@\‘ 2/3

. ‘&0 Certlf\lgé):lo de conf&ﬁudade valido somente acompanhado das paginas de 1 até 3
PN N
” N\
S \\> M

DESCRI PRO%Tp ((}

Ve
7

NV

LINHA ERME
Modelo Descricao
ERME-B-PT-LO2 / ERME-B-PT-LC2 Encosto Médio, 2 lugares
ERME-B-PT-LO3 / ERME-B-PT-LC3 Encosto Médiq 3 lugares o e
ERME-B-PT-LO4 / ERME-B-PT-LC4 Encosto Médio, 4 lugares~. " \ 1}/
ERME-B-PT-LO5 / ERME-B-PT-LC5 Encosfo)M&dio, 5 lugafes,” 3
ERME-C-PT-LO2 / ERME-C-PT-LC2 Encasto Baixo, Xugares &
ERME-C-PT-LO3 / ERME-C-PT-LC3 . \Encosto Bajxoralugares . \J
ERME-C-PT-LO4 / ERME-C-PT-LC4 «@ EncostoBaixo, 4 lugarest—»
ERME-C-PT-LO5 / ERME-C-PT-LC5 .\{» Encoé\Balxo 5 Iug\a&
{\;}\ c}\ /\ N
I N
) Q"O {,‘9
pre ‘\Q} o (‘ '} Zgo (‘ '}
LNHAPLUS X 2%
J PAY PR .
I\ﬂg@l {S/g} Descricao
>
PLUS-A-PT0Z PLUS A(IQ;\Z'§2 (2 Encosto Alto, 2 lugares
PLUS- @T LO3/ Pl,yé(A PTLC3 . Q Encosto Alto, 3 lugares
PL@% PT-LO4 / @S -A-PT- LC4<{} Encosto Alto, 4 lugares
| \Rlus-A-PT.LOSIPLUS-APTACS Encosto Alto, 5 lugares
\f;\ PLUS-B- Ptg&ﬁz / PLUS- Bg?moz Encosto Médio, 2 lugares
N —
‘Q PLL&S@?’T LO3/ F:I;@ PT-LC3 Encosto Médio, 3 lugares
Q/ “' @§-’B-PT—LO4¢PQ§S—B—PT-LC4 Encosto Médio, 4 lugares
PLUS-B-PT-LO5 / PLUS-B-PT-LC5 Encosto Médio, 5 lugares
{ O
6& S SV
\ ’/ (,.)\ ‘/
Organismo de Certificagigo UL do Brasil ca9° ;g )} \,
Av. Engenhelro LUfs*Carlos Berri 24° anda
S&o Paulo - 8P, - aS|I 0457101
T: (55 11)@ 8300 / W: uI Gom
41-CA-F0923 - rev. 3.0
N e o>
\\ / ~\\.¢ <\\¢
& < &
K K 2



CERT&Q"ICAD@DE Q@\IFORMIDADE
Q\ Qlelcado No. QJL BR 21.0118

<§\ Q‘ Pag@\ 313

‘&0 Certlf\lgé):lo de conf&ﬁudade valido somente acompanhado das paginas de 1 até 3

e
N m N
Q;?‘“ Q\;?‘” Mo@;& Descrigdo
ROMA-B-PT-LO2 / ROMA-B-PT-LC2 Encosto Médio, 2 lugares
ROMA-B-PT-LO3 / ROMA-B-PT-LC3 Encosto Médio, 3 lugares
ROMA-B-PT-LO4 / ROMA-B-PT-LC4 Encosto Médio, 4 lugares
ROMA-B-PT-LO5 / ROMA-B-PT-LC5 Encosto Médio, 5 lugares
ROMA-C-PT-LO2 / ROMA-C-PT-LC2 Encosto Baixg& 2 lugares ) “
3 §
ROMA-C-PT-LO3 / ROMA-C-PT-LC3 Encosto Be{i}{oxz lugares i"; | 4 :1}/
ROMA-C-PT-LO4 / ROMA-C-PT-LC4 Encogg%éxo 4 |ugarg§\) aQ
ROMA-C-PT-LO5 / ROMA-C-PT-LC5 I‘,:,[\‘éogto Baixo, 5‘,@\98 :,\4 :}Y
S & O
EQ EQ 50
N /& A
o &</y \& » \‘(/‘»
LINHA LICCI {{} Ke A\(}
AN N
Modelo 0 L, (j} Desc/y@‘o
LICC-B-PT-LO2 / LICC-B- P@ez A(Q‘;O Encos;tgi\{?}!’%, 2 lugares
LICC-B-PT-LO3/ uco{@-P‘r-Lcs 1 Encdsto Medio, 3 lugares
-B-PT- [ -B-PT-! ) adi
LICC-B-PT-LO4 / ‘1?/@ B-PT LC{Q,S @é&sto Médio, 4 lugares
LICC-B-PT-LOS/BICC-B-PT-LO6) (> Encosto Médio, 5 lugares
LICC- C-@-EOZ / LICC-Q?%XLCZ O\V Encosto Baixo, 2 lugares
LIC%(S\PT-LOB / LIC@}-C PT-LC3 {\\ Encosto Baixo, 3 lugares
L@)k-PT-LO&/{.}Cé—C-PT—LC&} Encosto Baixo, 4 lugares
chcccprigsiiicecPiics Encosto Baixo, 5 lugares
\\}“ N\ NV
O © O
@». @ e %}m
Historico de Revisoes:
20 de Janeiro de 2021 ‘ Recertificagdo — certificado anterior UL-BR 4771924.1103457
A Ultima revisao substitui e cancela as anteriores
¢ O O
"i\l/ OV OV
S D O
\Y \V

Av. Engenheiro Lufs*Carlos Berri
S3o Paulo - 8P - Bfasil - 04571:01

T: (55 11)@-8300 /' W: b@gul.com é
41-CA-F0923 - rev. 3.0

\
Organismo de Certificagigo UL do Brasil Q\éﬂgﬁeagoe ;g )} 20 and Q </.)
° anda

N N N
...\\,, .w\\.z '..\\,¢
A N
X’ » &J K/
W WS W
7y o7 > X% poy il
O O O



N° 23.030/01

\\> \\/ \\/
§“ $
Q/ Q/A ABNT c%oede o Certificado de Conformidade de Sistema de Gestéo da Qualidade a
empresa:

ABNT grants the Conformity Certificate of the Quality Management System to the company:

Flexform Industria e Comércio de Mdveis Ltda.
CNPJ: 49.058.654/0001-65

O O Oy
Implementado para a(s) atividade(s) de: O v N {3 s”l/{/
Implemented for the following activity(ies): ¢ Q 4 \> 4

P
Desenvolvimento, eto é‘gﬁcag )
comerC|aI|zagao<e\aSS|st a técni
de assentos operativos,«colaborativos,
espera, audito}io e est\ (:;\
(,
C;\
&
&.
A da Pa ?oao P % I 1.849 — Cumbica

0-350 QSSao Pau
A

A ndo aos Ehbisitos da
Meeting the requirements of the\St, dard

{:}s /'} (:\\}\

O .\~\ABNT NBR SO 9001:2015
) & 2)
,\\»\/* ira conce, \ 10/10/2001

Pr
sz}) .ﬁét conces. iQQv.

Periodo de validade:
Validity period:

Exercida(s) na umda@?ﬁcahzada er(:\

Exerted in the unit loc

21/03/2022 a 21/03/2025

Rio de Janeiro, 21 de Margo de 2022. }/
{
R4 t'} V {/
SV QY &
<V Ny
(zy. y Ladvocé?
) cagdo de Sistemas

) »{;\/ ‘\./ erente d

\) Systems C /on Manager
\

Este certificado é suportado por contrato de ate| d| nto a Norma dlmentos da e é valido somente em original e
com o timbre da ABNT em alto-relevo seco, assinado pelo Gere e Certlflcaga istemas. Sua validade pode ser
confirmada no seguinte enderego eletrénico: .abnt.org.br.

(CNPJ: 33.402.892/0001-06 — Tel.: (21) 39; 0/ Fax: (21) 315).

This certificate is sustained by a contract of coerI Y with ABNT Sla(dq nd procedurw be valid only its original form and with the ABNT
stamp in dry high-relief, duly signed by t Gyl‘tems Certificatign, Mahager Its validit be confirmed at the following eletronic address:
www.abnt.org.br. (CNPJ: 33.402.892/000 UQ— Tel.: (21) 3974-2, tXQ ax: (21) 3974-23,

& & C@“’
'S

PRV CANS "/'xO

Rev.: 05


http://www.abnt.org.br/
http://www.abnt.org.br/

O .
\§o\ 2 \}6*3,‘
A§>BNT conqié;z’o Certificado de Conformidade de Sistema de Gestdo da Segurancga e

ude O ional a empresa:
ABNT grantsthe Occupational Health and Safety Management System Conformity Certificate to the
company:
Flexform Industria e Comércio de Moéveis Ltda.
CNPJ: 49.058.654/0001-65

Implementado para a(s) atividade(s) de:
Implemented for the following activity(ies):
) ) )
av ab ab

Desenvolvimento, pr ’6 fab&agao,\n&

comercializagdo e @ssis regig “técn
de assentos ope@f vos, borat

espera, audité{@ e esta §\
A D
Exercido(s) na unidade Ioc@i@éda em: (:/\ Q\"

Exerted in the unit /ocated

Av. P Joao Cumblca
07@; 50 - Qzﬁa hos

Atenden s requisi @a Nor
Meetin equ:reme the Stand

Q\ ISQ 45001: 20@‘\

/'}
}x{}xbnmelra (@’acessao 1 Q@E%H 3

Q‘\ First ca\n@ésszon
\\)" N W\

Q;&g Q;Val/d/ty perQ‘/?

21/03/2022 a 21/03/2025
Rio de Janeiro, 21 de margo de 2022.

O
VPR

%q/ Gngf ocat “?

Gefente de Certifica:@de Sistemas

s Certificatio ger

Este certificado é suportado por contrato de ate§4 0 a Norma @rgglmentos da@B e é vélido somente em
ec

original e com o timbre da ABNT em alto-relev 0, assinado Gerente de Certificagdo Sistemas. Sua validade
pode ser confirmada no seguinte endereco ele! 0: www.abnt.o

(CNPJ: 33.402.892/0001-06 — Fone: (21) 39%4-2300 / Fax: (21 Z}gm— 315)

This certificate is sustained by a contract of con@a e with ABNT Stai and procedures @ I be valid only its original form and with

the ABNT stamp in dry high-relief, duly sign e System Certifj Manager. Its vg lay be confirmed at the following eletronic
address: www.abnt.org.br. (CNPJ: 33.402.8%2/0§01-06 — Fone: 21 €7; 300/ Fax: 21 3 15)
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. Q/
Q/ Fabricante FLEXFORM IND. E COM. DE MOVEIS LTDA.
1121901  Av. Papa Joao Paulo |, n° 1849
CNPJ: 49.058.654/0001-65 Cep: 07170-350 - Guarulhos - SP - Brasil

Escopo da Certificagdo MOVEIS CORPORATIVOS

Produto CADEIRAS DE ESCRITORIO

v
: n ERME / INCI “{,
Linhas Certificadas ROMA //%% ON / LIO@% UNI
Normas Aplicaveis A@?%BR 13@;}4918 {S\}

Programa de Certificagao ou Portarl%Procedlme@ UL 41- CA@QZG

/’\

Modelo de Ceﬂlﬁg}gao Mod@}% (:)\V

Cc&fgssao par C&Jq)llzagao Io de Conformidade do Produto
¢ /
Q\ K K
ao ereiro de 2020
isao 0§@§)Setembro de 2022
alldade e Fevereiro de 2023
.,\@@ & Y
SRR
\ \
Q Q Q
N N
\ft) \ cf} ‘Qg&ro Mottola UL do Brasil, confirma que o produto estd em conformidade
O

\\/ ram Owner com a Norma e Programa de Certificagdo acima descritos.

Obs@es Q;% Q/?

A validade deste Certificado estéd condicionada a realizagdo das avaliagbes de manutengdo e tratamento de possiveis nao
conformidades de acordo com as orientagées da UL do Brasil Certificagdes e previstas nos procedimentos especificos.

2. Este certificado aplica-se aos equipamentos (produtos) idénticos ao protétipo avaliado e certificado, manufaturados na(s) unidade (s)
fabril (is) mencionada (s) acima.

3. Qualquer alteragdo no produto, incluindo a marcagao, invalidara o presente certific “\Eﬁlvo se 0 soli ri,e informar p Q@to aUL

do Brasil Certificagdes sobre esta modificagdo, a qual procedera a avallaga cidira qua ontlnwdade% idade do
certificado. «i {
\ \.
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Av. Engen |s Carlos 105 - 24°
Séo Padle - SP - Brasil - 84571010
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DESCRIGA{{;&O PRODL@”’

2 3 //}

{}\/
Pn

HA: ERME v

v

MODELO

DESCRIGAO

(Codigo base)

ERME-A-PT-12R-EP-G19-R

Cadeira Erme espaldar alto, operativa

ERME-A-oo-ooo-SL-ooo-o

Cadeira Erme espaldar alto, mecanismo sincronizado, operativa giratéria

ERME-A-oo-ooo-TL-ooo-o

Cadeira Erme espaldar alto, assent; %,gulavel mecahismo smcronlz 0; operativa
giratéria % qu w {})

ERME-A-oo-ooo-EP-ooo-o

7
Cadeira Erme espaldar alto, rqe%émo smcroqizé})operatwa gh%\%

ERME-A-oo-ooo-TE-ooo-o

Cadeira Erme espaldar aj&'}assento reg&&@, mecamsm&f)romzado, operativa
2 e\ |

ERME-A-oo-ooo-MP-ooo-o

giratoria m\‘\ PN
y NI

ERME-A-oo-ooo-MF-ooo-o

Cadeira Erme espalua\aﬁo operativa) gwa’%na >
Cadeira Erm eﬁjar alto, o ahSa iratéria E
e\ AN i AL\

ERME-A-oo-ooo-SE-ooo-o

Cadeira E.rmvespaldar a {0\555ento reguIC?}e\‘/mecanlsmo sincronizado, operativa
g|ratorla\\.}

ERME-A-oo-ooo-PS-ooo-o

C;,c@’;a Erme espaégéwlto mecanisgjgtsincronizado operativa giratoria

ERME-A-oo-ooo-TS-ooo-o

A

(@acfelra Erme

{{pﬁrar alto, as&(ﬁp regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
\ giratoria

ERME-B-oo-ooo-SL-ooo-o N
LN

O
-

Cadeira éfpe espaldar m@, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
L, 0

44
ERME-B-go-ooo-TL- uu@%

Cadeira Erme espald@(@dio, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
£

ERME-B-oo- DD@%DD -0

K

} Gadeira Erm§aldar médio, mecanismo contato permanente, operativa giratoria

ERME-B-o D@E -EP-ooo-o "}

1
Cadeira @b espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratéria

ERME\é% ooo-TE- qu(ﬁ’

& 4 ] P A o n s
Cademg\\;Erme espaldar médio, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
dikateri

F\%ﬁé B-oo- DDK@@DD -0

2

:dieira Erme espaldar médio, operativa giratéria
v

()
<vIERME B‘;u-é@a'MF-uuu /“.‘2, 4

Cadeira Erme espaldar médio, operativa giratéria

ERME-BMQDD-SE-DDD-D

V

Cadeira Erme espaldar médio, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
giratoria

ERME-B-oo-ooo-PS-ooo-o

Cadeira Erme espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratoria

ERME-B-oo-ooo-TS-ooo-o

Cadeira Erme espaldar médio, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
giratoria

ERME-C-oo-ooo-SL-ooo-o

Cadeira Erme espaldar baixo, mecanismo sincronizado, operativa giratéria

ERME-C-oo-ooo-TL-ooo-o

Cadeira Erme espaldar baixo, assentg“tegulavel, mecagn’?;mo smcronlzad& operativa

giratéria Y O V

ERME-C-oo-ooo-12-oo0-o

Organismo de Certificagao
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N

E\ -DD-DDD-E%@;:D

Qéxte:fra Erme espaldar baixo, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
toria

GRME C-oo- QE(\fE-DDD -O

‘“Cadeira Erme espaldar baixo, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
giratoria

L .
%/ ERME- C%/ﬁmm MP-DDD&/

Cadeira Erme espaldar baixo, operativa giratéria

ERME-C-oo-ooo-MF-ooo-o

Cadeira Erme espaldar baixo, operativa giratoria

ERME-C-oo-ooo-SE-ooo-o

Cadeira Erme espaldar baixo, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
giratoria

ERME-C-oo-ooo-PS-ooo-o

Cadeira Erme espaldar baixo, mecanismo sincronizado, operativa giratéria

ERME-C-oo-0oo-TS-ooo-o

Cadeira Erme espaldar baixo, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
giratéria ’\ ) 'S

ma P

ERME-B-oo-F28-00-000-0

¥V
Cadeira Erme espaldar médio, e L%:a'flxa trapezg‘?%ai/

ERME-B-oo-F37-00-000-o

Cadeira Erme espaldar me@agegfutura flxa@gﬁﬁ(a

N

ERME-B-oo-F72-00-000-0

\
Cadeira Erme espald \éﬂﬁo estrutur '%4 pés (}’"

ERME-C-oo-F28-00-000-o

\;
Cadeira Erme e@ar baixo, est@a fixa trapeza@;

ERME-C-oo-F37-00-000-o

Cadeira Erm’é‘e\s aldar baixo,(&}utura fixa conﬁ%‘a
R L pd PR,

ERME-C-oo-F72-00-000-o

Cadei@r}ne espaldar{aﬁ‘}’g estrutura fi@h’éés

X7
OB.ERME.A.SL ira Erme esea%r alto, mecams(ﬁb sincronizado, operativa giratoria
o
OB.ERME.A.EP Q \Cadeira ErlQespaldar alto, megcanismo sincronizado, operativa giratéria
2 O Cadeir, (E,[;me espaldar, } assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
OBERMEATE 7/ P 9 P
RS Sl
OB.ERME. A o/ ira Erme es r<dlto, operativa giratéria
& | gate AQ;@}‘ perativa g
OB.ERMEXVIF \\Y Cadeira Errtléépaldar alto, operativa giratoria
OB %RS&&E A.PS {\\\} Cadei;a\E\ﬂée espaldar alto, mecanismo sincronizado, operativa giratoria
1\ 2 s\ 2
/‘Eﬂ';’ ERME.A. MB/)\“ ggstelra Erme espaldar alto, operativa giratéria
1>
\\" OB. ERMF)QSY @ “Cadeira Erme espaldar alto, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
k3
@ (0] E B.SL ? ' Cadeira Erme espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
OB.ERME.B.DT Cadeira Erme espaldar médio, mecanismo contato permanente, operativa giratéria
OB.ERME.B.EF Cadeira Erme espaldar médio, estrutura fixa
OB.ERME.B.EP Cadeira Erme espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
OB.ERME.B.TE Cadeira Erme espaldar médio, assento regulavel mecanlsmo sincronizado, operativa
giratoria 0N
OB.ERME.B.MP Cadeira Erme espaldar médio, o \E/; giratoria "{/{/ e 4
S T> — -
K { K
Organismo de Certificagiao UL do Bra{ik rtlflca (@ﬁﬁ Q-
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\ })B ERMEB'@\

\Q;eira Erme espaldar médio, operativa giratoria

(}\' OB. ERMa:\Ps

>

Cadeira Erme espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratéria

<(/} OB%ME.B.MR <(/§

Cadeira Erme espaldar médio, operativa giratoria

OB.ERME.B.SY Cadeira Erme espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratoria
OB.ERME.C.SL Cadeira Erme espaldar baixo, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
OB.ERME.C.DT Cadeira Erme espaldar baixo, mecanismo contato permanente, operativa giratéria
OB.ERME.C.EF Cadeira Erme espaldar baixo, estrutur@{;xa ~\ 25
RE P
i1 V
OB.ERME.C.EP Cadeira Erme espaldar baixo, mega?srho smcronlz(onigyéperatlva gm{ts}r%/
OB.ERME.C.TE Cadeira Erme espaldar baéo\ a%sento reguzvbl imecanlsmo |hcr<§17r12ado operativa
giratoria A'a\ ) "\ "\
¥ \“’ P \\
OB.ERME.C.MP Cadeira Erme espalda@rxb operatlva\% \'}"
&
OB.ERME.C.MF Cadeira Erme e@ar baixo, op@(a giratoria Q
OB.ERME.C.PS Cadeira Erm’é‘e\s aldar baixo# \canismo sincrd&ado, operativa giratoria
OB.ERME.C.SY Cadei@r}ne espalda(@x’o}, mecanismo@‘ﬁ‘é}ronizado, operativa giratoria
LEGENDA DA CODIFICAGAO: ERME ﬁ:’ 12R-EP-G J ‘C)
GAO: /'\*“T" "EP-GII Pas
Codificagao Iten v\gavels Possibilidades
2.0 L0
A 770
ERME ERME — modelo da cadeira (Ergne:)i. AV — i\{' ERME, ERMP
o N "‘W,: o %?
A A — Espaldar (A- alto, B-jm%fo,C”- balxo) {{x.} ----- ;\{\\,} A,B,C,D,ZY,W,X
PT X \ \< PT - Cores, PT, CZ, GR, CR, CC
12 a\! 5 | 12 = Modéis e base 02, 12, 11, 19, 30, 40, F37, F72, F28
< Q lokD
R OO &J R — Tipg de rodizio R,B,D,H,W, XY
. \“ \LQ \“
EP EP - Mecqn' \{,} ------- EP, TE, 12, MP, MF, SE, PS, TS, SL, TL
S
G19 G19 \S‘}mma de regulm}é’ﬁ de altura ¢} \ “G — Modelo de coluna 2321’5199’;32126’ G17, G20, G22, G31, G61, G36, F19,
R - ‘l “}* R — Modelo de apoia- A B,C,D,E F,GHILJKLMNOPQR,S,T,U,
Q/ Q/ Q brago V,W,X,Y,Z,0,1,2,3,45,6,7,8,9

Organismo de Certificagao
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A NETR-@MH EP-G
Codigo base)
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~ )
LINUA\TECTON k2> k2N
\\) MODELS (IQV‘ DESCRIGAO

Cadeira Tecton espaldar alto, operativa

NETR-A-oo-ooo-SL-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto em tela, mecanismo sincronizado, operativa
giratoria.

NETR-A-oo-ooo-EP-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto em tela, mecanismo sincronizado, operativa
giratoria

NETR-A-oo-ooo-MF-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto em tela, operativa giratéria

NETR-A-oo-ooo-MP-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto em”‘tela operativa gf?atéria

NETR-A-oo-ooo-PS-ooo-o

O
ol 74
Cadeira Tecton espaldar alto, enco

NETT-A-oo-ooo-SL-ooo-o

wf tela, mec ‘e:gvz(smcromzac%:gﬁératwa
giratoria X "; 2{
Cadeira Tecton espaldar alt

?sosto tapegad@jﬁecamsmo sm{vo)'nzado operativa
giratéria ,\‘\

NETT-A-oo-ooo-EP-ooo-o

Cadeira Tecton espa{da\}o encosto&gp\eédo meﬁn\m’ncromzado operativa

giratoria

NETT-A-oo-ooo-MF-ooo-o

N\ N
Cadeira TectoPQQpaldar alto, epﬁ)ﬁsto tapegado ?%(ativa giratoria

NETT-A-oo-ooo-MP-ooo-o

N
Cadeira I@én espaldar akgxéncosto tapega@)operatlva giratoria

NETT-A-oo-ooo-PS-ooo-o

Cage@fecton espa 8:) Ito encosto gf;ﬁ:gado mecanismo sincronizado, operativa

NETS-A-oo-ooo-SL-ooo-o Q

&
‘Qadelra Tect?&oafdar alto, ?ﬁ}c’)}seml-tapegado, mecanismo sincronizado,

operativa gira

2, {.,}
NETS-A-o0-o00-EP-ogfh

Cadelral(ﬁéo!ﬁn espaldar'@héozncosto semi-tapegado, mecanismo sincronizado,
oper: iratéria

9 P

NETS-A-oo- D?%-QMDD |

/jlﬁém)ra Tectol

7.

n 5&1&& alto, encosto semi-tapecado, operativa giratoria

NETS-A-om- DD-MP-DDD-D ‘\
o O

A O
Cadeira Te?qn espaldar alto, encosto semi-tapegado, operativa giratéria

NET%DEDDD-PS-DD&% )

Cadewaﬁgcﬁan espaldar alto, encosto semi-tapegado, mecanismo sincronizado,
opera\hﬁ&glratorla

ﬁ(} R A-oo- DD §9DDD o

Cadei ra Tecton espaldar alto, encosto em tela, mecanismo sincronizado, operativa
ria
-

4

~> NCTR- A-D?}SQ;:\D-EP-DDD -0 §\

V4

A

" . . . . .
adeira Tecton espaldar alto, encosto em tela, mecanismo sincronizado, operativa
" giratoria

o-ooo-MF- DD&/.

NCTR-

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto em tela, operativa giratéria

NCTR-A-oo-ooo-MP-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto em tela, operativa giratéria

NCTR-A-oo-ooo-PS-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto em tela, mecanismo sincronizado, operativa
giratoria

NCTT-A-oo-ooo-SL-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto tapegado, mecanismo sincronizado, operativa
giratoria

NCTT-A-oo-ooo-EP-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto ta

pﬁgado mecan
giratoria

ISFDQ sincronizado, opxeratlva

i V4 '\fj

NCTT-A-oo-ooo-MF-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encoﬁ\v};ﬁegado ope\\g/?glratorla > l/v

Organismo de Certificagao
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N \‘\t
{ﬁ% T-A-DD-DDD-I\‘(I?} oo-o

C\@;h'a Tecton espaldar alto, encosto tapegado, operativa giratéria

-

CTT-A- -PS-0oo-
¢ ogLoP-PS-ooo-0 (]

\bédelra Tecton espaldar alto, encosto tapegado, mecanismo sincronizado, operativa
3 ]
V' giratoria

7 3 i
NCTS%E@-DDD-SL-DD&/

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto semi-tapegado, mecanismo sincronizado,
operativa giratoria

NCTS-A-oo-ooo-EP-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto semi-tapegado, mecanismo sincronizado,
operativa giratéria

NCTS-A-oo-ooo-MF-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto semi-tapegado, operativa giratéria

NCTS-A-oo-ooo-MP-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto semi-tapegado, operativa giratéria

NCTS-A-oo-ooo-PS-ooo-o

Cadeira Tecton espaldar alto, encosto semi-tape¢cado, mecanismo sincronizado,
operativa giratoria ’\ "‘ f“\

v
OM.TETT.A.SL Cadeira Tecton espaldar alto, meca@%ma’ smcronlza@)opératlva glratghﬁi/
OM.TETT.A.EP Cadeira Tecton espaldar altog%e\cgﬁlsmo smc@ﬁxa% operatlv%mkna
OM.TETT.A.MF Cadeira T Id @w Q‘} a "’<\‘>
. A adeira Tecton espaldal operativa g \ ™
< & <O A\
OM.TETT.A.MP Cadeira Tecton es@ar alto, opera@glratorla @

OM.TETT.A.PS

Cadeira Tectoﬁ.v%paldar altoy

LEGENDA DA CODIFICAGAO: NETR-P}-@- 2H-EP- GQ1-

m’%}nismo sincror{v&o, operativa giratéria

Codificacs {";:) ter Qs % Possibilidad
odiricacao: 4 e riaveis: 4 ossibllildades:
DN\ par )
NETR | NETR — modelo da cadeira (Teq\ﬂ) ~N Y o "\ | NETR = NETT — NETS — NCTR — NCTT — NCTS
NS NS
A A — Espaldar (A- alto, B- {ni@o C- baixo) {\Q} ------ y \i('} A B,C,D
w~\J ; GG, GA, GB, GC, GV, Gz, CA, CB, CC, CG, CV,
— i _ Q|66 - Cores @5 CZ GF e CF
N N
« & << 02 — Modelo de base 02, 10, 15, 20
H \“\\; ------- \.\} H -\1‘,@30 de rodizio H,W,D,E, X, Y
EP | EP - Meéahismo QO o EP, MP, MF, PS, SL
G91 G91~—\Coluna de reg;gﬁ\gem de altura ”\ G — Modelo de coluna G91, G19, G16, G61, F91
\/ \l___ A — Modelo de apoia-
A \ ‘,\ ,\ 7 braco A C, T, UFR

@w.

ng,?" Q/«g“

Organismo de Certificagao

V V V
U §V 9

UL do Bra "i&rtlflca }
Av. Engen Yuis Carlos ’%jﬁ 105 - 24° a@?’
Séo Padlo - - Brasil - @4571010
T: (5 ﬁx 3049-8300 /ﬁzwrazn ul.com
Fogm-ULID-007081 (D :CA-F0947) Reyvis| 1 1
N TN
/\V /*3\ N <’
N N
A A



—~ o~ o~
CngnFlc@o DEQ@ONFORMIDADE
Q\ @értlflcado @ UL-BR 20.0295

\"} Q R@ma 7117
X()Iertlflcado\'dﬁ conformldgae valido somente acompanhado das paginas de 1 até 17
Cn N 2\

\L@/HA: LED \\\}"’ \\;}

A N g‘} =
N P MéeéLo L, od DESCRIGAO

@M

LEDT-K-PT-2NH-EP-GEF

(Codigo base)

Cadeira Led espaldar alto, operativa

LEDT-A-00-000-SL-000-0 Cadeira Led espaldar alto, encosto tapegado, mecanismo sincronizado, operativa

giratoria
LEDT-A-00-000-EP-000-0 Cadeira Led espaldar alto, encosto tapegado, mecanismo sincronizado, operativa
giratoria
LEDT-A-oo-ooo-MP-ooo-o Cadeira Led espaldar alto, encosto tapegado, operativa gLr\atéria N
~N Z ¢

LEDT-A-oo-ooo-MF-ooo-o Cadeira Led espaldar alto, encostg tga:fg(do operaﬁ@};}é{éria i \ 'l/{/
£

LEDT-A-00-000-MU-000-0 Cadeira Led espaldar alto, enqg '%;tzfpegado me’c%rﬁsﬁo smcronma’@vaersal

operativa giratoria o\

LEDT-A-00-000-UV-000-0 Cadeira Led espaldar altq\"‘sgcésto tapega@n&canlsmo su;s&miado universal

operativa giratéria

i W4alFh Y Cadeira Led espal al?of encosto 3 te%f,’mecamsm(fsmé?ﬁmzado, operativa

giratéria

Cadeira Led aldar alto, enc to em tela, mec ismo sincronizado, operativa
LERE-A-oo-ooo-EP-ooo-o giratoria Q {0\;3 a{\
LERE-A-oo-ooo-MP-ooo-o Cadewa,J\ed espaldar alto,\gnéosto em tela,.&ératwa giratéria

(‘

LERE-A-oo-ooo-MF-ooo-o ngévé Led espalda};.éﬂb encosto erg,téfé* operativa giratoria

Vs X o/
LERE-A-00-000-MU-000-0 O ‘Cadeira Led@@ﬁér alto, eng&%«ﬁ tela, mecanismo sincronizado universal,

perativa gi ria
»

LERE-A-00-000-UV-0g ’ﬁ,\’ Cadeltg espaldar alto Q}costo em tela, mecanismo sincronizado universal,

operativa,giratoria

v \
LEPU-A-00- uum-S)x@t: Cad b;fgﬁ-aetzﬁaldar 713 encosto em poliuretano, mecanismo sincronizado,
Va'd: v/

LEPU-A-DD-I@EP-DDD-D . }(‘)adelr_a Led egp: aldar alto, encosto em poliuretano, mecanismo sincronizado,
\ poperativa gitatoria

\ N\
LEPU A ooo- MP-DDD B:\} Cadeira Lgd\)BSpaIdar alto, encosto em poliuretano, operativa giratéria
7N

A\
L@NR—DD DDD-M g\m -0 C a Led espaldar alto, encosto em poliuretano, operativa giratéria
/A

}Sadelra Led espaldar alto, encosto em poliuretano, mecanismo sincronizado
\ EPU A-DD)Q U-DDD o NW
¢" Jp universal, operativa giratéria

)

-

{ “‘t ?“ 2“ Cadeira Led espaldar alto, encosto em poliuretano, mecanismo sincronizado
LEP -g0-noo-UV-oon- p - e
universal, operativa giratoria
OM.LED.A.SL Cadeira Led espaldar alto, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
OM.LED.A.UV Cadeira Led espaldar alto, mecanismo sincronizado universal, operativa giratoria
OM.LED.A.EP Cadeira Led espaldar alto, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
OM.LED.A.MF Cadeira Led espaldar alto, operativa gigatoria
' "\ ;j '\ cj
~ 3 L 4 &V vv
OM.LED.A.MP Cadeira Led espaldar alto, operati@%ﬁto’ria > >
% /

')
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(A\ OM.LED. A@ @%lra Led espaldar alto, mecanismo sincronizado universal, operativa giratéria
L. AN
" } gl\/li.gl;.A.SY ] &S)‘ Cadeira Led espaldar alto, mecanismo sincronizado, operativa giratoria
3 3
%KLED.C.EF <</ Cadeira Led espaldar baixo, estrutura fixa

LEGENDA DA CODIFICAGAO: LEDT-A-PT-2NH-EP-G61-F

Codificagao: Itens variaveis: Possibilidades:
LEDT LEDT — modelo da cadeira (Led) | = LEDT - LERE — LEPU
A A — Espaldar (A- alto, B- médio, C- baixo) | - A,p;i P,Y A{”\i . A(\i .
PT | PT — Cores / Acabamento »\E'w? PL ¢ : %/V ¢ \ E/v
N | 2N — Modelo de base | R ) L’
n | H = Tipo de rodiziga) . | H, W, PRELX. Y O
EP | EP - Mecanismo —Q~ |[er @‘MF MU, Uv@’
G61 G61 — Coluna de regulagem de altura G- Modexlg;’é coluna | @1, G91, Fgo,@t&
F — Modglo'd N
- brag:ooc\o e apoia- 0} A U,F &
W \ 4
O O
O S O
& 7 <
F & &
AR AR
A X
(9 UL
MU & &
\ \ \\
Q' Q Q
O O O
F & &
\\}“ \\> \\.\}
O %) ne

qb {"; K{
<@e W
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LlliUé\. PRINCIPES%‘\

K2

NY

D o

\\}

DESCRIGAO

PRWRJSH -MU m

(Coédigo base)

Cadeira Principéssa espaldar alto, operativa

PRIN-A-oo-oo0o0-MU-G61-0

Cadeira Principéssa espaldar alto, encosto tapegado, mecanismo sincronizado
universal, operativa giratoria

PRIN-A-oo-ooo-MF-G61-0

Cadeira Principessa espaldar alto, encosto tapegcado, somente giratoria

PRIN-A-oo-ooo-MP-G61-o

P Y

Cadeira Principessa espaldar alto, encosto tapeg:ado somente giratc’)ria

PAIR-A-oo-ooo-MU-G61-0

Cadeira Principessa espaldar atta éfﬁ:osto em tef‘i}gcanlsmo sMc?Brﬁfado
universal, operativa glratorlelx Q

PAIR-A-oo-ooo-MF-G61-o0

Cadeira Principéssa e@&da;/alto enco@a}en‘f/ela someWr{orla

PAIR-A-oo-ooo-MP-G61-0

Cadeira Prmupe&@sﬁaldar alto, e'\'%s{o em tela

Yﬂe giratoria

PRIN-C-oo-F26-00-000-o

Cadeira Pri@ssa espaldal

@o estrutura @ontlnua

Cadeira/Rlincipéssa esp

alto, encosto(tr%egado mecanismo sincronizado

X
229\

X
293\

OAPRIN.AMU universal/Operativa gnﬁk{ﬁa ,.\
\J
OA.PRIN.A.MF 8/(3}% PrlnC|pe§s /‘}paldar alto, ?d\/{\oto tapecado, somente giratoria
.
N
OA.PRIN.A.MP (},\<} Cadeiragi'(@déssa esp%a(w.b, encosto tapecado, somente giratéria
\ . . .
OAPRINAMU ¢~ Cad a‘Prlnc:lpessa &Mr alto, encosto tela, mecanismo sincronizado
A\, [sal operatlvar% ria
OA.PRIN.,A‘ﬁ}s A (é\delra Prmupeg}espaldar alto, encosto tela, somente giratéria
Pie o o’
srname | o
OA PRIN.A.MP LY Cadeira Principéssa espaldar alto, encosto tela, somente giratéria

7
\7\ PRIN.C. EP\\

R-15H-MU-G61-S

J
Qasge\ir}a Principessa espaldar baixo, estrutura fixa

{ 3 L3
N o lelcagao o Itens variaveis: Possibilidades:

/1“? ! % Y . ?
PW PRIN — mgﬁgo da cadeira (}r(mpessa) ------- PRIN - PAIR

A A — Espaldar (A- alto, B- médio, C- baixo) | = - A, B,C,D

CR | CR — Cores CR, PT

1 15 — Modelo de base 10, 15, 2N, F26

H | H — Tipo de rodizio H,W,D,E, X, Y

MU MU - Mecanismo | K4\{IU, MF, MP, ER~y 'S
G61 | G61- Coluna de regulagem de alt G — Modelo de col T &61,F03 LY 4

— Coluna de regulagem de altura — Modelo de coluna x\'/ , :{}{/ :{}}i/
N S — Modelo de apoia- brgé% S,L ¢ }_/ ‘"’;
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/\\“

AN

\J‘h}I-fA ROMA \\\}"’

W}
AW

&

"

&wODELO %(w}

DESCRIGAO

R -B-PT-12R-E$Q;4 9R
(Codigo base)

Cadeira Roma espaldar alto, operativa

ROMA-B-oo-ooo-SL-ooo-o

Cadeira Roma espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratéria

ROMA-B-oo-ooo-TL-ooo-o

Cadeira Roma espaldar médio, assento regulavel, mecanismo sincronizado,

operativa giratoria

ROMA-B-oo-ooo-EP-ooo-o

Cadeira Roma espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa%irat(')ria
~ P

ROMA-B-oo-ooo-TE-ooo-o

Cadeira Roma espaldar mgcgo,{,essento reggaw mecanls sificronizado,
operativa giratéria (\V (\V z/

ROMA-B-oo-ooo-MP-ooo-o

Cadeira Roma espa}at r;%dlo operat/ag}@torla ), ’:}/

ROMA-B-oo-ooo-I12-0oo-0

Cadeira Roma
giratoria

Q&‘p@lofar medlo Kﬁjgsa?nlsmo co| @{uﬁermanente, operativa
\W

ROMA-B-oo-ooo-SE-ooo-o

Cadeira Rotha \eﬁpaldar mdd;o,\‘a'ssento f\gav&' mecanismo  sincronizado,

ROMA-B-oo-ooo-MU-ooo-o

operathg%ﬂorla
Cadeim\ ma espaldaf\\édlo mecamsqo sincronizado universal, operativa
giratéfh,

ROMA-B-oo-ooo-MF-ooo-o

,Cédéwa Roma es,pé:iér medio, oper@b giratéria

ROMA-B-oo-ooo-SY-ooo-o

l“\

&
/»%)

)Cadelra Ro%espaldar me%/(g:mecanlsmo sincronizado universal, operativa
giratoria ,,

ROMA-C-oo-ooo-S L-DD@,\\}

Cad@%oma espaldo&xo mecanismo sincronizado, operativa giratoria

» . . o
_Cadeira Roma es dar baixo, assento regulavel, mecanismo sincronizado,
ROMA-C-DD-DDD-T}@:-D S §at|va glrat01
ROMA-C-oo-oa -000-0 C}(»\Cadewa Roryfa@paldar baixo, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
23 2/
ROMA- C@-DDD-TE-DDDQ Cadel_ \_oma'l _espaldar baixo, assento regulavel, mecanismo sincronizado,
operat giratéria

Ry
LY
3

RO

Oo-000- MPB&\E -0

Céﬁ\ara Roma espaldar baixo, operativa giratéria

N
3 \
\R?gMA C-oo- \j 2-DDD -0
/

\
ol
A

3 Cadelra Roma espaldar baixo, mecanismo contato permanente, operativa giratéria

<\\‘/ ROMA C'\@i\:n: SE-oood x\\“\

Cadeira Roma espaldar baixo, assento regulavel, mecanismo sincronizado,

operativa giratoria

§ N\

&C Cadeira Roma espaldar baixo, mecanismo sincronizado universal, operativa
ROMAIC-oo-000- ﬁm 0 0
giratoria
ROMA C-oo-ooo- MF -000-0 Cadeira Roma espaldar baixo, operativa giratéria
Cadeira Roma espaldar baixo, mecanismo sincronizado universal, operativa

ROMA-C-oo-ooo-SY-ooo-o

giratoria

ROMT-A-oo-ooo-SL-ooo-o

Cadeira Roma espaldar alto, encosto tapegado, mecanismo sincronizado,
operativa giratoria

ROMT-A-oo-ooo-EP-ooo-o

Cadeira Roma espaldar alto, encosto tapegado, mecanismo sincronizado,
operativa giratoria

ROMT-A-oo-ooo-MP-ooo-o

[§ ]
Cadeira Roma espaldar alto,:e‘?zsto tapegad@"t)pefatlva giratoday ¥
Y .

ROMT-B-oo-ooo-SL-ooo-o

Cadeira Roma espaldqm’\]gdlo encostp‘}‘tap%gado meqavf?s[}o sincronizado,

Organismo de Certificagao
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2 Q\‘OMT-B-DD- . EP_DDD_D \ Cadeira Roma espaldar médio, encosto tapegado, mecanismo sincronizado,
N’ \69] } operativa giratdria

\ "

5 ROMT-I{3\1 -ooo- MP-DQE(-@}

Cadeira Roma espaldar médio, encosto tapegado, operativa giratéria

Cadeira Roma espaldar alto, encosto tapecado, apoia cabega, mecanismo

R&’f-D-DD-DDD-E 0o-0

sincronizado, operativa giratoria

ROMT-D-oo-ooo-MP-ooo-o

Cadeira Roma espaldar alto, encosto tapecado, apoia cabeca, operativa giratéria

ROMA-C-oo-F37-00-000-o0

Cadeira Roma espaldar baixo, estrutura fixa continua

ROMT-B-oo-F18-00-000-o Cadeira Roma espaldar médio, estrutura fixa 4 pés

OB.ROMA.B.SL Cadeira Roma espaldar médio, f%:anismo sing&b’%&do, operatiy%%téria.
a) { 7 s \z
Cadeira Roma espaldar{hédio, mecanisma. €ontato perfn te, operativa
OB.ROMA.B.DT A ¢ .{\?':ﬁ’ o@f} ’ ‘ng‘fﬂ
OB.ROMA.B.EP Cadeira Roma espa@a&medlo mecavﬁe@o‘gncromza e’n%tiva giratéria
OB.ROMA.B.TE Cadeira Roma (dar medio }nto regulave&sﬁecanlsmo sincronizado,
operativa giratori o~ \_.,
\J & \J
OB.ROMA.B.MP Cadeira @ espaldar m@operatwa gur@a
OB.ROMA.B.MF Cad Idaftpédio, ti iratori
i@oma espaﬁ\&v io, opera l\@a Oria
. .B. eira omae ar médio, opérativa giratoria
OB.ROMA.B.MR [Cﬁa)' R Ef &di Wh girator
7 N7, N
OB.ROMA.B.MU {”w) ;:I?:grr; IZocEB"éspaldar medI&*fnecamsmo sincronizado universal, operativa

\

OB.ROMA.B.SY Q Cad@}oma espaldQnedlo mecanismo sincronizado, operativa giratéria

. Y 2.8 )
OB.ROMA.C’@‘&' (éd@ra Roma e’ g?ar baixo, mecanismo sincronizado, operativa giratéria.
..

V.

\|
OB.ROMACPT Q %adeira Rzl@}ea-)saldar baixo, mecanismo contato permanente, operativa giratéria
2 A< AN

OB%MA C.EP §\ Y Cadejr?aéoma espaldar baixo, mecanismo sincronizado, operativa giratéria

PPN P
<

Jb%s ROMA.C ME’\}

((%a‘}é‘ira Roma espaldar baixo, operativa giratoria
82 NS

{; " OB.ROW“MU '}'\‘\«i Cadeira Roma espaldar baixo, mecanismo sincronizado universal, operativa

giratoria
S
N OBWA C.EF /\\’ Cadeira Roma espaldar baixo, estrutura fixa continua
N\

Cadeira Roma espaldar baixo, mecanismo sincronizado, operativa giratéria

Q}B ROMA. CQ}“

Cadeira Roma espaldar alto, encosto tapegado, mecanismo sincronizado,

OB.ROMT.A.SL . s
operativa giratoria
OB.ROMT A EP Cadelr_a R_om:fl_espaldar alto, encosto tapegado, mecanismo sincronizado,
operativa giratoria
OB.ROMT.A.MP Cadeira Roma espaldar alto, encosto tapecado, operativa giratéria
OB.ROMTASY Cadeir_a R_om:fl_espaldar alto, encosto tapegado mecanismo sincronizado,
operativa giratoria 5
OB.ROMT B.SL Cadeira Roma espaldar me%{/éncosto tap’%ﬂé mecanlsm sificronizado,
operativa giratoria
7 3 N7
U v 3/
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(.\ /\ Cadeira Roma espaldar médio, encosto tapegado, mecanismo sincronizado,
\"’f) OBR%@'EP \“’f} operativa giratéria
Y4 \B/ \\f
" <J Q{B MT.B.MP ‘{\} Cadeira Roma espaldar médio, encosto tapegado, operativa giratéria
ol PR Mo PR W
@3 <</(§B ROMTB&/§ Cadeira Roma espaldar médio, encosto tapegado, mecanismo sincronizado,
’ "4 operativa giratoria
OB.ROMT.B.EF Cadeira Roma espaldar médio, encosto tapegado, estrutura fixa
Cadeira Roma espaldar alto, encosto tapecado, apoia cabega, mecanismo
YR g sincronizado, operativa giratdria.
OB.ROMT.D.EP Cadeira Roma espaldar alto, encosto tapecado, apoia cabega, mecanismo
’ o sincronizado, operativa giratéria
OB.ROMT.D.MP Cadeira Roma espaldar alto, encésto tapegado, éB’oi cabeca, op. ratiya giratoéria

4

LEGENDA DA CODIFICAGAO: ROMA-B-PT-12R-EP-G19-R LA\ LA\ y
. &
Codificagdo Itens variaveis {\\,} ’ \ POSSIbl] “B\;Q
~D O lidade
. N M N W
Roma Roma — modelo da cadeira (Roma) | - 3 ROMA, ROMT \
B — Espaldar (A- alto, B- médio, C- 'Q’\““ Q:.’"
B baixo) N A ?\C
s $75 75 { ’\
PT | PT Gores E’{}@R cc.cz, \
’a
[ — g\\mdeb de (N2, 12,11, 1(9‘\3 F18, F37
- = PR - Tipo de:mE}Qio R, B, DR, X, Y
L N7 A\ "4
EP EP — Mecanismo O\ 6& @’&ﬁZ MP, MF, SE, MU, SY, SL, TL
N
G19 G19 - Coluna de regulagem da’altura G NLonIo de 9;/3(\32129, G16, G17, G20, G22, G31, G61, G36, F19, F22,
I (,\;0 "’Modelo de AQABCDEFGHILJLJKLMNOPQRSTUUYV,
25M) 72} apoia-brago /«(v\;) X,W,Y,7,0,1,2,3,4,5,6,7,8,9

\ o\ S\
‘QQ \ >Q \ (;\}
N N N
\\\;{} ,\\\,fo A N
% (.) A\ “32 }.}
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Cn A 2\

\L\},m Liccl \\}"’ \\\;?

N
A _&&ObELO L, od (J DESCRIGAO

»y
Q/ Llc&APT-uR-EP-éGzR

(Cédigo base)

Cadeira Licci espaldar alto, operativa

LICC-A-oo-ooo-SL-ooo-o Cadeira Licci espaldar alto, mecanismo sincronizado, operativa giratéria

ira Licci Idar alt nto regulavel, mecanismo sincroniz rativ.
LICC-A-00-000-TL-000-0 Cadeira Licci espaldar alto, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa

giratoria
LICC-A-oo-ooo-EP-ooo-o Cadeira Licci espaldar alto, mecanismo sincronizado, %)eratlva glratorla
-
‘nm_ S —Fuy Cadeira Licci espaldar alto, assento/regulavel, ghecafismo smcgmz édo operativa
LICC-A-oo-ooo-TE-ooo-o giratoria {\q:/ .,\n‘!a
E\J ’3
LICC-A-oo-ooo-MP-ooo-o Cadeira Licci espaldar alt ‘o%tlva glratjla ( ’\ 74

LICC-A-oo-ooo-12-ooo0-0 Cadeira Licci espalda@ mecamsn@tato permaneé{e operatwa giratéria

LICC-A-oo-ooo-MF-ooo-o Cadeira L|cm&ldar alto, ope{f@a giratéria :ﬁ‘

Cadeira LK‘\\espaIdar altm\\ento regula\\l\mecanismo sincronizado, operativa

LICC-A-oo-ooo-SE-ooo-o glratorla {\, 2\

LICC-A-oo-ooo-PS-ooo-o Cadw@)}_lca espaldap@ mecamsmo,s@c}omzado operativa giratoria

|ra Licci e ar alto, ass regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
LICC-A-oo-ooo-TS-ooo-o (Sf:)) "} 9 P

,q \‘g}atorla ,,

(P
L|CC-B-DD-DDD-SL-DDD-DO\ Cadeira K@:ﬁespaldar mé@f\ecanismo sincronizado, operativa giratéria

» . I Ry . . . . .
LICC-B-oo-0o0-TL-@ @ Caqe|@L|CC| espaldgr@dlo, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa

girats .\
4 vV
LICC-B-oo- mmm;l& ira Licci esga} médio, mecanismo contato permanente, operativa giratéria
¥ d

\ . . Z 4 2 . . . .
LICC-B-0 D%D-EP-DDD 3 Q ;?:grriz} eéspaldar médio, assento regulével, mecanismo sincronizado, operativa

LICC DDD-TE DD \i} CadelrQ?cm espaldar médio, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa

gqunqr

bkgé)B-um -ooo- I\@ajmu | Qédeira Licci espaldar médio, operativa giratéria
PN

7
LICC B- -og }MF-DDD -0 \\* Cadeira Licci espaldar médio, operativa giratéria
\\./ \

v ;

‘, = Cadeira Licci espaldar médio, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
@ LIC@%‘D-DDD-SE @1 Ei giratéria
LICC B-oo-ooo-PS-ooo-o Cadeira Licci espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
LICC-B-00-000-TS-000-0 C.ade’lr.a Licci espaldar médio, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
giratéria
LICC-C-oo-ooo-SL-ooo-o Cadeira Licci espaldar baixo, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
LICC-C-00-000-TL-000-0 C_adellr_a Licci espaldar baixo, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
giratoria
LICC-C-oo-ooo-12-oo00-o Cadeira Licci espaldar baixo, me o contato arfente o] atoria
p e g ;vf péqn pereft ‘f brf
LICC-C-00-000-EP-000-0 ;?:ttce)lrrlz Licci espaldar bal)ge»’\as,sento regulav?k,}necamsmo s&ﬁc&nlzado operativa
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LICC-C-oo-ooo-TS-ooo-o

M\‘EC-C-DD-DR@\:‘DDD-D ﬁ%%g;z Licci espaldar baixo, assento regulavel, mecanismo sincronizado operativa
A (») i LICC- C-pé\’\mm MP-ooo- ;{\}\/ Cadeira Licci espaldar baixo, operativa giratéria
L|C%‘DD -ooo-MF- %Aj Cadeira Licci espaldar baixo, operativa giratoria.
LICC-C-00-000-SE-000-0 ;?:teéi;:ucci espaldar baixo, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
LICC-C-oo-ooo-PS-ooo-o Cadeira Licci espaldar baixo, mecanismo sincronizado, operativa giratdria.
Cadeira Licci espaldar baixo, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa

giratoria

LICC-B-0o-F28-00-000-o

Cadeira Licci espaldar médio, estru;uga fixa trapezmdgk

LICC-B-oo-F37-00-000-o

Cadeira Licci espaldar médio, Qtsulk{ra fixa contQﬁ/

LICC-B-oo-F72-00-000-o

Cadeira Licci espaldar

AN

Q, strutura flx%pé{

LICC-C-oo-F28-00-000-o

r@#ﬁapezmdal (}’ 4

Cadeira Licci espalxo estrutu

LICC-C-oo-F37-00-000-o

Cadeira L|CC|®Idar baixo, e@wra fixa contil @

LICC-C-oo-F72-00-000-o

Cadelra \‘espaldar bamé?}strutura fixas 4

OB.LICC.A.SL Ca@e f_ICCI espalda(éh’o} mecanlsn}"?%‘é}ronlzado, operativa giratoria
X7

OB.LICC.A.EP ‘“C?adewa Licci ar alto, mec,aq%ﬁlo sincronizado, operativa giratoria

OB.LICC.A.MP Q\ Cadeira Qci\espaldar aIton}ativa giratéria

OB.Llcc.A.D?'(sg}

Cad%&a’f_lca espaldf{c&k? mecanismo contato permanente, operativa giratoria

@ad'elra Licci e{@ﬁ? alto, operativa giratéria

OB. LICC(W'\F%
A

OB»L‘(C A.SE

Cadeira  Lis€i espaldar alto, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa

O &Llco A. PS,\\\}‘

giratoria, \

Cadeijraticci espaldar alto, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
.\ 2

&N
OB.LICC ‘F(
22 &}4

</>

‘€adeira Licci espaldar alto, operativa giratéria

NV OB,L\F&\C’A sy \\'

Cadeira Licci espaldar alto, mecanismo sincronizado, operativa giratéria

@3 LICC.B. SLQ}“

Cadeira Licci espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratoria

OB.LICC.B.DT Cadeira Licci espaldar médio, mecanismo contato permanente, operativa giratéria
OB.LICC.B.EF Cadeira Licci espaldar médio, estrutura fixa
OB.LICC.B.EP Cadeira Licci espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
OB.LICC.B.MP Cadeira Licci espaldar médio, operativa giratéria
P P e 9 0 g‘\v
Vv {
OB.LICC.B.MR Cadeira Licci espaldar médio, %p rativa giratoria, ’1/ o "l/
'z/ r?‘«\l ‘v§‘>
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\x
\{,/ OB. LIC%&%Y & }adelra Licci espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
\Y AN\
K OE%’!}C.B.MF ‘{\> Cadeira Licci espaldar médio, operativa giratéria

~ %
<<o§.L|CC.B.SE<</’

Cadeira Licci espaldar médio, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa
giratoria

OB.LICC.B.PS Cadeira Licci espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratoria
OB.LICC.C.SL Cadeira Licci espaldar baixo, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
OB.LICC.C.DT Cadeira Licci espaldar baixo, mecanismo contato permanente, operativa giratéria
OB.LICC.C.EF Cadeira Licci espaldar baixo, estrutqu fixa '8
OB.LICC.C.EP Cadeira Licci espaldar baixo, n@mﬁmo smcror{iﬁ&f operativa (I’%&Vf
OB.LICC.C.MP Cadeira Licci espaldar b@gg ;ﬂeratwa g|r ‘/ Q_;\ /
OB.LICC.C.SY Cadeira Licci espalxo mecanl@ﬂncronlzado '&rétlva giratoria
% 4 \J
OB.LICC.C.MF Cadeira Licci Idar baixo, o@wa giratéria é
OB LICE:C.SE Cadeira |?J9\\§( espaldar ba}xgassento reg@el mecanismo sincronizado, operativa
glratorz\v
OB.LICC.C.PS Ca@e f_ICCI espalda(belxo mecanlsr(\slncronlzado operativa giratéria
LEGENDA DA CODIFICAGAO: 6?}76« PT-12R. 9-R <?}
GAO: JPAPTAZRERGIR WS
Codificagao \ﬁens varlave \< Possibilidades
2.0 O
LicC LICCI — modelo da cadei (l:TCC {«F -----J(/ LICC, LICP
s o x4 O
A A — Espaldar (A-qu(t&:&;nfedlo, C'}{ P :\-}-- A,B,C,ZY,W,X
PT O e \ PT < Céfes PT, CZ, GR, CR, CC
12 \ ) 1 odelo de base 02, 12, 11, 19, 30, 40, F37, F72, F28
QL — Q el
R K & Ji— Y % ,k—ﬂpo de rodizio R,B,D,H W, XY
* A3 Ny e o
EP E\P{; ecanismo C,)\ \6})\ ------- EP, 12, MP, MF, TE, SE, PS, TS, SL, TL
S S
7 G91, G19, G16, G17, G20, G22, G31, G61, G36,
G19 . \‘é*r9 - Colunal g\}e\:égulagem de‘ ?t\z}a G — Modelo de coluna F19, F22. A19, A22
i - - ; A,B,C,D,E F,GHIJKLMNOPQR,S,
Q}” &S, — & R ~ Modelo de apoia-braco | 17y v X, W, Y,7,0,1,2,3,4,5,6,7.8,9
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LINHA: UNI A\\, \\}”’ N
R .yfprLo o *V ~§§,~} DESCRICAO
UN|§645T-18R-EP-%4= \</

(Codigo base)

Cadeira Uni espaldar médio, operativa

UNIR-B-oo-ooo-SL-ooo-o Cadeira Uni espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
UNIR-B-oo-ooo-TL-ooo-o Cadeira Uni espaldar médio, assento regulavel, mecanismo sincronizado, operativa giratéria
UNIR-B-oo-ooo-EP-ooo-o Cadeira Uni espaldar médio, mecanismo smcronlzado operativa glrato”r{a

UNIR-B-oo-ooo-TE-ooo-o Cadeira Uni espaldar médio, assento regulavel, J{E}ﬁ/smo smcro{%dg operatlvaq’%}o%/a

UNIR-B-oo-ooo-12-o00-0 Cadeira Uni espaldar médio, mecanlsmogont%z permanezf: o%ératlva g|raéor|@§/
UNIR-B-oo-ooo-T2-oo0o-0 Cadeira Uni espaldar médio, assentg@lavel mecan@ contato pelzné(\{éﬂe operativa giratoria
UNIR-B-oo-ooo-MP-ooo-o Cadeira Uni espaldar médio, o étl\;"fglratona O O
p& «& p—
UNIR-B-oo-ooo-MF-ooo-o Cadeira Uni espaldar méc}i@}mecanismo fix( \aperativa girat(;i%\
UNIR-B-oo-ooo0-PS-ooo-o Cadeira Uni espaldapmebm mecamsm{s?ncromzado opgétlva giratoria
7,
UNIR-B-oo-0o00-TS-ooo-o Cadeira Uni esp;a&ﬁ’r médio, assé'a&)"regulavel meﬁa%mo sincronizado, operativa giratoria
\./
UNIR-B-go-F38-00-000-0 Cadeur@?\espaldar mee@ %strutura fixa @t
UNIR-B-00-F74-00-000-0 Cadéira Uni espal &duio, estrutura a4 pés
7 S 7
OB.UNIR.B.SL b @‘delra Uni esga?ég) médio, meea%o sincronizado, operativa giratoria
¥ 4
OB.UNIR.B.EP N Q Cade|ra espaldar medl%ecamsmo sincronizado, operativa giratéria
F 4 ’s os\s
OB.UNIR.B.DT Q CadeTrQUnl espaldar édio, mecanismo contato permanente, operativa giratéria
N
N/ ‘\/
OB.UNIR. B(Q Cj"@edeira Uni e}'p@}er médio, assento regulavel, mecanismo contato permanente, operativa giratéria

OB MP \\M Cadeira \é"/aldar médio, operativa giratéria
/\/ /L:’R p , Op g

£ N\

QD‘BUNIR B. EFQ“Q“ @elra'tlm espaldar médio, estrutura fixa

OB.UNIR.B.MF Cadelra Uni espaldar médio, operativa giratoria

OB.UNIR.B.PS Cadeira Uni espaldar médio, mecanismo sincronizado, operativa giratdria.

LEGENDA DA CODIFICAGAO: UNIR-B-PT-18R-EP-G19-F

Codificagao Itens variaveis Possibiljdades 'S
r'*{} . % 2 N ¥
UNIR — modelo da cadeira (UNI) | - UNIR C\} \ $ N\ §
. ™ i ( }‘v’ { }\J
A — Espaldar (A- alto, B- médio, C- baixo) | = - A, B, C {} W, X \ 74 2\ {
\’/}‘,
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g
—N e Pr- Coresr\ PT, CZ, GR, CR, CC
L N+
/\\}' /\\> 12— ) de base 02,11,12,18, 19, 30, F37, F74, F38
A »§1"} /R‘.‘{}tsg de rodizio R,B,D, H,W, X, Y

s,
EP — MecaMo

------- EP, TE, 12, T2, MP, MF, PS, TS, SL, TL

G19 — Coluna de regulagem de altura

G — Modelo de coluna AD2

R — Modelo de apoia-brago Y 201253456789
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